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Skroécona instrukcja obstugi ST300

Wprowadzenie

Wprowadzenie

W niniejszej skroconej instrukcji opisano w skrécie okablowanie zewnetrzne, zaciski, klawiature, kroki szybkiego

uruchamiania, a takze niektére istotne ustawienia parametréw funkcji oraz najczesciej wystepujace btedy i ich

rozwigzania dla przetwornic czgstotliwosci Sourcetronic serii ST300.

Aby uzyska¢ wiecej informacji, odwiedz strone www.sourcetronic.com lub zapoznaj sie ze szczegdtowg peing

wersjg e-podrecznika.

Ostrzezenie!

A\

Niniejsza instrukcja zawiera jedynie najbardziej podstawowe informacje dotyczgce instalacji i uruchomie-
nia. Nieprzestrzeganie instrukcji bezpieczenstwa oraz instrukcji instalacji i uruchomienia zawartych w od-
powiedniej dokumentacji moze prowadzi¢ do wypadkéw, w tym uszkodzenia urzadzenia, obrazen ciata,
a nawet $mierci.

Tylko przeszkoleni i wykwalifikowani specjalisci mogg wykonywac¢ odpowiednie prace!

Niebezpieczenstwo!

Nigdy nie nalezy wykonywac¢ prac takich jak podtgczanie przewodéw, kontrola lub wymiana podzespotow,
gdy zasilanie jest wigczone. Przed wykonaniem tych prac nalezy upewni¢ sig, ze wszystkie zasilacze
wejéciowe zostaty odtgczone i odczekaé co najmniej czas okreslony na przetwornica (min. 5 minut dla

modeli ST300) lub do momentu, gdy napigcie szyny DC spadnie ponizej 36 V.

v1.0




Skroécona instrukcja obstugi ST300 Okablowanie zewnetrzne

1 Okablowanie zewnetrzne
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Rysunek 1-1 Konfiguracja systemu
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Skroécona instrukcja obstugi ST300 Terminale

2 Terminale
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Rysunek 2-1 Okablowanie obwodu gtéwnego
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Rysunek 2-2 Okablowanie obwodu sterowania
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Skroécona instrukcja obstugi ST300 Terminale

Tabela 2-1 Opis zaciskéw

Terminal Opis
Zacisk obwodu gtéwnego
R,S, T Zaciski wejsciowe 3PH (lub 1PH) AC, podtgczone do sieci.
U, v,w Zaciski wyjsciowe AC 3PH (lub 1PH), zwykle podtgczone do silnika.
(+)
PB Podtacz do zaciskéw zewnetrznego rezystora hamowania.

Zaciski uziemiajgce. Zaciski PE kazdego urzgdzenia muszg by¢ niezawodnie uziemione.

Zaciski obwodu sterowania

+10V Lokalne zasilanie 10 V
Al Wejscie analogowe. Domysinym typem wejscia jest napiecie, ktére mozna zmieni¢ za pomocg odpo-
Al2 wiedniej zworki, przetgcznika DIP lub parametru.
GND Masa odniesienia +10 V
AO1 Wyijécie analogowe. Zakres: 0-10 V lub 0-20 mA
RO1A
ROIB Wyjscie przekaznikowe. RO1A: NO; RO1B: NC; RO1C: wspdlne
Pojemnos$¢ stykow: 3 A/AC 250 V, 1 A/DC 30 V
RO1C
Y1 Pojemnos¢ przetgcznika: 50 mA/30 V. Zakres czestotliwosci wyjsciowej: 0-1 kHz
485+ Port komunikacyjny sygnatu réznicowego RS485. Standardowy interfejs komunikacyjny powinien wyko-
rzystywa¢ ekranowang skretke. Okresl, czy podtgczy¢ rezystor dopasowujacy 120 Q do komunikacji
485- RS485 za pomocg przetacznika DIP lub zworki.
+24 'V Zasilanie uzytkownika dostarczane przez przetwornica. Maks. prad wyj$ciowy: 100 mA
Programowalne cyfrowe terminale wejsciowe (ktérych funkcje mozna ustawi¢ za pomocg okreslonych
parametrow):
S1-S4 . Zakres wejsciowy wysokiego poziomu: 10-30 V
. Zakres wejsciowy niskiego poziomu: 0-5 V
. Maks. czestotliwos¢ wejsciowa: 1 kHz
Kanat dla szybkiego wej$cia impulsowego i wejscia cyfrowego:
HDIA . Maks. czgstotliwo$¢ wejsciowa: 50 kHz
. Wspotczynnik obcigzenia: 30%-70%
Wejécia bezpiecznego wylgczenia momentu obrotowego (STO):
H1 . Wejscie nadmiarowe STO, podigczone do zewngtrznego styku NC. Gdy styk sie otworzy, STO
zadziata, a przetwornica zatrzyma wyjscie.
. Przewody sygnatu wejsciowego bezpieczenstwa sg ekranowane i majg dtugos¢ do 25 m.
H2 . Zaciski H1 i H2 sg domy$Inie podtgczone na krotko do +24 V. Przed uzyciem funkcji STO nalezy
usung¢ zworke z zaciskow.
v1.0 4



Skroécona instrukcja obstugi ST300 Klawiatura

3 Klawiatura

Do uruchamiania i zatrzymywania urzadzenia, odczytywania danych i konfigurowania réznych parametréw mozna
uzy¢ standardowej klawiatury LED przetwornica. Wiecej szczegdtowych informacji na temat obstugi klawiatury
mozna znalez¢ w petnej instrukcji obstugi.

Digrtal display
Run indicator
ForwardReverse Potentiometer
ratation indicator
“partion sontrol Unit indicator
indicator
Increase key

Programming/shortcut Cenfirmation/shifting

multifunction key key
Run key Stop/Reset key
Decrease key

Rysunek 3-1 Standardowa klawiatura

W obszarze wyswietlacza wyswietlana jest 5-cyfrowa warto$¢, w tym kod alarmu btedu, ustawiona czestotliwosé,
czestotliwos$¢ wyjsciowa i dane stanu funkcjonalnego.
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Rysunek 3-2 Obszar wys$wietlania
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Skroécona instrukcja obstugi ST300

Szybki start

4 Szybki start

4.1 Sprawdz przed wiaczeniem zasilania

NE

Upewnij sig, ze wszystkie zaciski zostaty prawidtowo podigczone.

. Upewnij sie, ze moc silnika odpowiada mocy przetwornica.

4.2 Pierwsza operacja

Po upewnieniu sie, ze okablowanie i zasilanie sg prawidlowe, zamknij przetacznik zasilania AC po stronie wej-

Sciowej przetwornica, aby go wigczy¢. Klawiatura wyswietli 8.8.8.8.8. po wigczeniu zasilania, a nastgpnie usta-

wiong czestotliwos¢ (na przyktad 50,00 Hz), wskazujac, ze przetwornica jest zainicjowany i gotowy do pracy.

Schemat szybkiego uruchamiania jest nastepujacy:

Power on after the wiring is

connected properly

Restore to default values

Motor
selection
(P02.00 or

Asynchronous
motor (AM)

Synchronous
motor (SM)

Set the motor parameters
(P02.01-P02.05) as per the|
motor te

motor

Set the motor parameters
(P02.15-P02.19) as per the|

Press QUICK/JOG to start

pilot run

If the motor rotates in an incorrect

direction, power off and exchange

the motor wires of any two phases,
and power on again

Set autotuning mode

(P00.15)

Set P00.15=1 to perform H Set P00.15=2 to perform H
: i

Set P00.15=3 to perform
static autotuning 2

rotary static

Press RUN to start autotuning

(Automatically stop once
finished

Set running command
channel (P00.01, P00.02)

Set running frequency
(P00.06)

Set speed running
control mode (P00.00)

v v v

=1 = SVPWM
‘ SVC 0 (P00.00=0) ‘ ‘ SVC 1(P00.00=1) ‘ ‘ (P00.00=2) ‘
Set vector control
parameters in P03 Set vector control Set_vlF parameters
group parameters in PO3 group| in P04 group

Set start/stop control
parameters in P01
group

Give the running
command to run

Give the stop command
to stop

Rysunek 4-1 Schemat szybkiego uruchamiania
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Skrécona instrukcja obstugi ST300 Parametry funkcji

5 Parametry funkcji

Ponizej pokrétce opisano tylko kilka najczesciej uzywanych parametréw funkcji i ich typowe wartosci.

"o" oznacza, ze warto$¢ parametru mozna zmieni¢, gdy przetwornica jest w trybie zatrzymania lub pracy.
"©" oznacza, ze warto$¢ parametru nie moze zostaé zmieniona podczas pracy przetwornica.

"e" o0znacza, ze warto$¢ parametru zostata rozpoznana i zapisana, ale nie mozna jej zmienic.

(Przetwornica automatycznie sprawdza zmiany parametréw i ogranicza je, aby zapobiec nieprawidtowym usta-

wieniom).
Tabela 5-1 Wyciag z najczesciej uzywanych parametréw funkcji
Kod Modyfiko-
. Nazwa Opis Domysiny
funkgiji walne?
0:SVC 0
P00.00 | Tryb kontroli predkosci | 1: SVC 1 2 ©

2: Tryb sterowania wektorem napigcia w przestrzeni

0: Klawiatura
Kanat polecen .
P00.01 i 1: Terminale 0 o
operacyjnych o
2: Komunikacja

Maks. Czestotliwose
P00.03 . P00.04-599,00 Hz 50,00 Hz ©
wyj$ciowa

Gorna granica
P00.04 . ) . | P00.05-P00.03 50,00 Hz ©
czestotliwosci roboczej

Dolna granica
P00.05 . ) .| 0,00 Hz-P00.04 0,00 Hz ©
czestotliwosci roboczej

0: Klawiatura (P00.10)
Kanat odniesienia 1: Al
P00.06 0 5
czestotliwosci A 2: Al2
3: AI3
4: HDIA
5: Prosty program PLC
P00.07 Kanat odniesienia | g: wielostopniowa regulacja predkosci ) .
czestotliwosci B 7: Regulacja PID
8: Komunikacja Modbus
Ustawianie
P00.10 czestotliwosci za 0,00 Hz-P00.03 50,00 Hz o
pomocg klawiatury
P00.11 ACC Czas 1 Zalesne
0,0-3600,0 s °
P00.12 DEC Czas 1 od modelu

v1.0 7



Skroécona instrukcja obstugi ST300

Parametry funkcji

0: Bieg w domysinym kierunku (do przodu)
P00.13 Kierunek jazdy 1: Bieg w odwrotnym kierunku (do tytu) 0 o
2: Wytgczenie biegu wstecznego
0: Wytgczone
Automatyczne X
o 1: Obrotowy autotuning 1
P00.15 | dostrajanie parametrow . 0 ©
inik 2: Statyczny autotuning 1 (kompleksowy)
silnika
3: Statyczny autotuning 2 (czg$ciowy autotuning)
0: Wytaczone
i 1: Przywrécenie wartosci domysinych (z wyjatkiem para-
Funkcja Reset -
P00.18 X metréw silnika) 0 ©
parametrow
2: Wyczys¢ rekordy biedow
3: Blokada wszystkich kodéw funkcji
L 0: Bezposredni start
P01.00 Tryb uruchamiania . 0 ©
1: Start po hamowaniu pragdem statym
0: Zwalnianie do zatrzymania
P01.08 Tryb zatrzymania . 0 o
1: Wybrzeze do zatrzymania
Czestotliwos$é rozruchu
P01.09 Hamowanie prgdem 0,00 Hz-P00.03 0,00 Hz o
statym
PO1.11 Prad hamowania DC | 0,0-100,0% 0,0% o
Czas hamowania
P01.12 0,00-50,00 s 0,00s o
pradem statym
Ochrona polecen 0: Polecenia operacyjne oparte na terminalu sg niewazne
operacyjnych w 0 wigczeniu zasilania.
P01.18 P _yj Y powia . . . 0 ©
terminalu przy 1: Polecenia operacyjne oparte na terminalu sg wazne po
wigczaniu zasilania wigczeniu zasilania
o 0: Silnik asynchroniczny (AM)
P02.00 Typ silnika 1 o i 0 ©
1: Silnik synchroniczny (SM)
Zalezne
P02.01 | Moc znamionowa AM 1 | 0,1-3000,0 kW ©
od modelu
Czestotliwosé
P02.02 0,01 Hz-P00.03 50,00 Hz ©
znamionowa AM 1
Predkos$¢ znamionowa Zalezne
P02.03 1-60000 OBR ©
AM 1 od modelu
Napiecie znamionowe Zalezne
P02.04 0-1200 V ©
AM 1 od modelu
. Zalezne
P02.05 | Prad znamionowy AM 1 | 0,8-6000,0 A ©
od modelu
Zalezne
P02.15 | Moc znamionowa SM 1 | 0,1-3000,0 kW ©
od modelu
v1.0 8



Skroécona instrukcja obstugi ST300

Parametry funkcji

Czestotliwos¢
P02.16 ) 0,01 Hz-P00.03 50,00 Hz ©
znamionowa SM 1
Liczba par biegunéw
P02.17 1-128 2 ©
SM 1
Napiecie znamionowe Zalezne
P02.18 0-1200 V ©
SM 1 od modelu
. Zalezne
P02.19 | Prad znamionowy SM 1 | 0,8-6000,0 A ©
od modelu
P02.23 Counter-EMF SM 1 0-10000 300 o
Wzmocnienie petli
P03.00 . 0,0-200,0 20,0 o
predkosci 1
Czas catkowania petli
P03.01 . 0,000-10,000 s 0,200 s o
predkosci 1
Wzmocnienie petli
P03.03 ) 0,0-200,0 20,0 o
predkosci 2
Czas catkowania petli
P03.04 . 0,000-10,000 s 0,200 s o
predkosci 2
0-1: Klawiatura (P03.12)
2: A1
3: AI2
Kanat ustawiania
P03.11 4: AI3 0 o
momentu obrotowego L )
5: Czestotliwos¢ impulséw HDI
6: Wielostopniowy moment obrotowy
7: Komunikacja Modbus
Zwigkszenie momentu | 0,0% (automatyczne zwigkszenie momentu obrotowego);
P04.01 o 0,0% o
obrotowego silnika 1 0,1%-10,0%
Wzmocnienie
P04.09 kompensacji poslizgu | 0,0-200,0% 100,0% o
V/F silnika 1
Wspétczynnik kontroli
P04.10 oscylacji niskiej 0-100 10 o
czestotliwosci silnika 1
Wspotczynnik kontroli
P04.11 oscylacji wysokiej 0-100 10 o
czestotliwosci silnika 1
P05.01 Funkcja S1 0-95 (petna lista znajduje sie w petnym e-podreczniku) 1 ©
P05.02 Funkcja S2 0: Nie wybrano zadnej funkgcji 4 o)
1: Praca do przodu
P05.03 Funkcja S3 2: Praca na biegu wstecznym 7 ©
P05.04 Funkcja S4 3: Tryb sterowania trojprzewodowego 0 °
v1.0



Skroécona instrukcja obstugi ST300

Parametry funkcji

P05.05

Funkcja S5

P05.06

Funkcja S6

P05.07

Funkcja S7

P05.08

Funkcja S8

P05.09

Funkcja HDIA

4: Bieg do przodu

5: Bieg wsteczny

6: Wybrzeze do zatrzymania

7: Resetowanie btedow

8: Wstrzymaj dziatanie

9: Wejscie btedu zewnetrznego

10: Zwigkszenie ustawienia czestotliwosci (UP)

11: Zmniejszenie ustawienia czestotliwosci (W DOL)

P05.37

Dolna granica Al2

-10,00 V-P05.39

-10,00 V

P05.39

Gorny limit Al2

P05.37-10,00 V

10,00 vV

P06.01

Wyjscie Y1

P06.03

Wyjsécie RO1

0-63 (petna lista znajduje sie¢ w petnym e-podreczniku)
: Wylaczone
: Dziatajacy (Running)
: Praca do przodu

: Praca wstecz

: przetwornica w stanie btedu

0
1
2
3
4: Jogging
5
6: Wykrywanie poziomu czestotliwosci FDT1
7

: Wykrywanie poziomu czestotliwosci FDT2

*®

Osiagnieta czestotliwosé

P06.14

Wyjscie AO1

0-63 (petna lista znajduje sie w petnym e-podreczniku)
0: Czestotliwo$¢ robocza (100% odpowiada maksymal-
nej czegstotliwosci wyjsciowej)

1: Ustawiona czestotliwo$¢ (100% odpowiada maksymal-
nej czegstotliwosci wyjsciowej)

2: Czestotliwo$¢ odniesienia rampy (100% odpowiada
maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej)

3: Predkos¢ obrotowa (100% odpowiada predkos$ci odpo-
wiadajgcej maksymalnej czestotliwosci wyjéciowej)

4: Prad wyjsciowy (100% odpowiada dwukrotnos$ci pradu
znamionowego przetwornica)

5: Prad wyjsciowy (100% odpowiada dwukrotnosci pradu
znamionowego silnika)

6: Napiecie wyjsciowe (100% odpowiada 1,5-krotnos$ci
napiecia znamionowego przetwornica)

7: Moc wyjsciowa (100% odpowiada dwukrotno$ci mocy
znamionowej silnika)

8: Ustawiony moment obrotowy (100% odpowiada dwu-
krotno$ci znamionowego momentu obrotowego silnika)
9: Wyjéciowy moment obrotowy (warto$¢ bezwzgledna,
100% odpowiada dwukrotnosci znamionowego momentu
obrotowego silnika)

v1.0
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Skroécona instrukcja obstugi ST300

Parametry funkcji

Ustawienia . .
P06.17- i . Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w petnym e-pod-
gornego/dolnego limitu X o
P06.21 reczniku.
wyjscia AO1
P07.00 Hasto uzytkownika 0-65535 0 o
1-247
Lokalny adres
P14.00 Uwaga: Adres komunikacyjny urzadzenia podrzgdnego 1 o
komunikacyjny . | .
nie moze by¢ ustawiony na 0,
0: 1200 bps
1: 2400 bps
2: 4800 bps
Szybkos$¢ transmisji 3: 9600 bps
P14.01 L 4 o
komunikacji 4:19 200 bps
5: 38 400 bps
6: 57 600 bps
7:115 200 bps
0: Brak kontroli (N, 8, 1) dla RTU
L 1: Kontrola parzystosci (E, 8, 1) dla RTU
Ustawienie .
Lo 2: Nieparzysta kontrola (O, 8, 1) dla RTU
P14.02 sprawdzania bitéw . 1 o
q h 3: Brak kontroli (N, 8, 2) dla RTU
anycl
Y 4: Kontrola parzystosci (E, 8, 2) dla RTU
5: Nieparzysta kontrola (O, 8, 2) dla RTU
v1.0



Skroécona instrukcja obstugi ST300

Typowe bledy i rozwigzania

6 Typowe bledy i rozwigzania

Tabela 6-1 Najczestsze mozliwe btedy

Kod
Typ btedu Mozliwa przyczyna Rozwigzanie
btedu
e Zwiegksz czas ACC/DEC.
Prad przetezeniow e Zwieksz napiecie wejsciowe sieci.
E4 ad przete Y |s Czas ACCIDEC jest zbyt krétki.
podczas ACC ¢ Wybierz przetwornica o wiekszej mocy.
* Napigcie sieciowe jest zbyt niskie.
e Sprawdz, czy silnik nie jest zablokowany,
e Moc przetwornica jest zbyt niska.
czy nie ma zwarcia lub czy nie wystepuja
o Wystgpit stan przej$ciowy obcigze-
btedy w urzadzeniu obcigzajgcym.
Prad przetgzeniowy nia lub wyjatek.
E5 e Sprawdz, czy napigcie wyjsciowe 3PH
podczas DEC o Niezrownowazenie pradu wyjscio-
przetwornica i rezystancja 3PH silnika sg
wego przy 3PH. o
niezréwnowazone.
e Silne zewnetrzne zrodta zaktécen
L. e Sprawdz, czy nie wystepujg zrédta silnych
Prad przetezeniowy (przefaczanie stycznikéw/nieprawi-
zaktécen. (Upewnij sig, ze kabel silnika
E6 przy pracy ze statg diowe uziemienie).
L. znajduje sie z dala od stycznika, a system
predkoscia
jest solidnie uziemiony).
g e Czas ACC/DEC jest zbyt krotki.
E7 Przepigcie W ' bad e Zwieksz czas ACC/DEC.
o Wystgpi ad napigcia wejscio-
podczas ACC e Sprawdz napiecie wej$ciowe.
wego.
o Poczekaj, az silnik zatrzyma sie ptynnie, a
Przepiecie podczas |® Silnik uruchamia si¢ podczas ob-
E8 nastgpnie uruchom przetwornica.
DEC rotu.
e Zainstalowa¢ komponenty hamowania dy-
e Odzysk energii obcigzenia jest zbyt
. namicznego lub jednostki regeneracyjne.
Przepigcie podczas wysoki.
o Ustaw parametry funkcji hamowania dyna-
E9 pracy ze statg o Hamowanie dynamiczne jest wyta-
. micznego.
predkoscig czone.
« Napigcie sieciowe jest zbyt niskie.
e Wyswietlanie nieprawidtowego na- |e Zwigksz napigcie wejsciowe sieci.
Btad podnapigcia
E10 piecia. o Skontaktuj sie z producentem.
magistrali
o Nieprawidlowe zamknigcie stycz- |e Skontaktuj sie z producentem.
nika buforowego.
« Napigcie sieciowe jest zbyt niskie.
o Zwieksz napiecie wejsciowe sieci.
e Prad znamionowy silnika jest usta-
e Zresetuj prad znamionowy silnika w grupie
wiony nieprawidiowo.
E11 Przecigzenie silnika parametréw silnika.
e Silnik utkngt w martwym punkcie
e Sprawdz obcigzenie i dostosuj warto$¢
lub obcigzenie nagle zmienito sie
przyrostu momentu obrotowego.
zbyt mocno.
v1.0
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Skroécona instrukcja obstugi ST300

Typowe bledy i rozwigzania

Przecigzenie

ACC jest zbyt szybkie.
Silnik uruchamia sig¢ ponownie pod-

czas obracania.

Wydtuzenie czasu ACC.

Unikaj ponownego uruchamiania po zatrzy-

E12 maniu.
przetwornica « Napigcie sieciowe jest zbyt niskie.
o Zwieksz napiecie wejsciowe sieci.
e Obcigzenie jest zbyt wysokie.
o Wybierz przetwornica o wigkszej mocy.
e Moc przetwornica jest zbyt niska.
e Zanik fazy lub silne wahania na wej- | Sprawdz, czy zasilanie wejsciowe jest pra-
$ciach RST. widtowe i czy kable wejsciowe sg zabezpie-
E13 Strata fazy na wejsciu )
e Sruby po stronie wejsciowej sg po- | czone.
luzowane. o Skonfiguruj P11.00, aby ukry¢ biad.
e Sprawdz kable wyjsciowe i wymien je w ra-
o Kable wyjsciowe sg uszkodzone lub
zie potrzeby.
zwarte do masy.
E14 Strata fazy na wyjsciu e Sprawdz, czy nie wystepuja silne wahania
o Utrata fazy UVW (lub trzy fazy ob-
obcigzenia lub brak réwnowagi w rezystan-
cigzenia sg wysoce asymetryczne)
cji 3PH silnika.
e Kanat powietrzny jest zablokowany
lub  wentylator chtodzacy jest | Przewietrz kanat powietrzny lub wymien
uszkodzony. wentylator chtodzgcy.
Przegrzanie modutu
E16 e Temperatura otoczenia jest zbyt|e Zapewni¢ dobrg wentylacje w celu obnize-
falownika
wysoka. nia temperatury otoczenia.
e Diugotrwata praca przy przecigze- | Wybierz przetwornica o wigkszej mocy.
niu.
o Ustaw odpowiednig szybkos$¢ transmisji.
o Nieprawidiowa szybko$¢ transmisji.
e Sprawdz okablowanie portu komunikacyj-
e Btiad na linii komunikacyjne;j.
nego.
Btad komunikacji o Nieprawidiowy adres komunika-
E18 e Prawidtowe ustawienie adresu komunika-
RS485 cyjny.
cyjnego
e Komunikacja cierpi z powodu po-
e W celu lepszego ttumienia zaktdcen nalezy
waznych zakiocen.
uzywac kabli ekranowanych.
e Moc silnika nie odpowiada mocy
* Wymien model przetwornica lub uzyj trybu
przetwornica. Ten btagd moze wy-
sterowania V/F.
stgpi¢, jesli réznica mocy wynosi >
e Sprawdz okablowanie silnika, typ silnika i
5 klas mocy.
ustawienia parametrow.
o Parametry silnika sg ustawione nie-
Btad automatycznego ¢ Odcigz silnik i powtérz automatyczne do-
E20 prawidtowo.
dostrajania silnika strajanie.
e Parametry po automatycznym do-
e Sprawdz, czy gérny limit czestotliwosci jest
strojeniu znacznie odbiegaja od pa-
wiekszy niz 2/3 czgstotliwos$ci znamiono-
rametréw standardowych.
wej.
e Limit czasu automatycznego do-
e Zmniejsz ustawienie pradu impulsu.
strajania.
v1.0

13



Skroécona instrukcja obstugi ST300

Typowe bledy i rozwigzania

Zbyt wysoki prad impulsu.

Btad odchylenia

tadunek jest zbyt ciezki lub zablo-

Sprawdz, czy nie wystepuje przecigzenie,
wydtuz czas wykrywania odchylenia pred-
kosci lub czas ACC/DEC.

E34 e Sprawdz ustawienia parametréw silnika i
predkosci kowany.
powtérz autotuning.
¢ Upewnij sig, ze parametry sterowania petlg
predkosci sg ustawione prawidtowo.
e Sprawdzi¢ pod katem przecigzenia lub zga-
* Wystgpit btad podczas tadowania.
Sniecia.
e Parametry SM sg ustawione niepra-
e Sprawdz parametry silnika i ustawienia tyl-
widtowo.
nej pola elektromagnetycznego.
e Parametry po automatycznym do-
o Powtdrzenie automatycznego dostrajania
E35 Btad niedostosowania strojeniu sg niedoktadne.
parametréw silnika.
e przetwornica nie jest podtgczony do
o Wydtuzenie czasu wykrywania btedéw re-
silnika.
gulaciji.
e Zastosowanie ostabiania strumie-
) e Ustaw ponownie wspétczynnik ostabienia
nia.
strumienia i parametry petli pradowe;j.
v1.0
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Skroécona instrukcja obstugi ST300

Dodatek A Dane dotyczace efektywnosci energetycznej

Dodatek A Dane dotyczace efektywnosci energetycznej

Tabela A-1 Straty wzgledne i klasa |IE przetwornic czestotliwosci serii ST300

Wzgledna strata (%) Straty w trybie | Klasa

Model produktu
(0;25) | (0;50) | (0;100) | (50;25) | (50;50) | (50;100) | (90;50) | (90;100) | 9Otowosei (W) | IE
ST300-0R4G1 22 23 27 08 13 15 09 17 5 IE2
ST300-0R7G1 15 1,8 24 08 1,4 24 1,0 24 5 IE2
ST300-1R5G1 1,2 11 1,8 09 11 2,1 07 2,0 5 IE2
ST300-2R2G1 0,9 1,2 1,6 09 1,2 2,1 1,2 2,2 5 IE2
ST300-0R7G3 15 09 03 25 1,2 08 2,0 1,6 7 IE2
ST300-1R5G3 24 1,6 54 11 1,3 2,0 1,4 2,2 7 IE2
ST300-2R2G3 06 08 15 05 08 1,6 08 1,9 8 IE2
ST300-003G3 07 06 03 08 1,0 11 1,8 1,8 8 IE2
ST300-004G3 13 1,6 26 1,2 1,8 2,7 15 2,9 8 IE2
ST300-5R5G3 07 09 16 06 1,0 18 0,9 1,9 9 IE2
ST300-7R7G3 04 07 04 03 05 1,4 06 2,7 9 IE2

Tabela A-2 Dane znamionowe przetwornic czestotliwosci serii ST300

Moc pozorna |Moc wyjsciowa Prad Prad Maks. tempera- | Moc znamionowa
Model produktu
(kVA) (kW) wejsciowy (A) | wyjsciowy (A) tura pracy Czestotliwosé

ST300-0R4G1 0,9 0,4 6,5 2,5
ST300-0R7G1 1,6 0,75 11 42
ST300-1R5G1 2,8 1,5 18 7,5
ST300-2R2G1 3,8 2,2 24,3 10
ST300-0R7G3 1,6 0,75 4,5 2,5 50 Hz lub 60 Hz
ST300-1R5G3 25 15 6,5 37 50°C Dozwolony
ST300-2R2G3 39 22 8.8 55 zakres: 47-63 Hz
ST300-003G3 51 3 12,2 7,5
ST300-004G3 6,4 4 15,6 9,5
ST300-5R5G3 9,2 55 22,3 14
ST300-7R5G3 12,1 75 28,7 18,5
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